ROBOT Lego

1. El robot: components

Assenyala les parts del robot: 1 motors, 2 executors, 3 sensors, 4 controlador

2. Els sensors
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Reconeix llum, no color

3. Paletes de programacio

1. Paleta comuna
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2. Paleta completa

1. Blocs comuns
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2. Blocs d accio

3. Blocs de sensors

4. Blocs de flux
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5. Blocs de dades
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6. Blocs avancats
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4. Panells de configuracio

Explicar quins parametres es configuren en cadascun dels panells que hi ha a continuacio.

g 8 Hasta: Segundos:
Sonid -
ance W Accidn: ) it Archive de O [P Tone D Archivi: -
Backwards
8 Control: =) e Reproduce O M| oetener B:a-:k
Blue
all] Welurnen: 211} o] 11 Brawo -
’ Funcidn: O ‘@) Repatir 8 Esperar: O @ Esperar hasta finalizacidn
Mover
Q Puerto: [+ A [+ B Oc

Q Patenciar S0 O =

.,15,- Direccian: o ‘!‘F (=) & L8] @ ﬂ Cruracidn: 360 [Ilimitadl:- E]
6 Wolante: ,ﬂ -'E}‘ Siguiente accidn:
4 - 9. 7

|| Freno Ll Flotacidn




O1 LoF] O3 04

Sonido:

01

Ca

Oz @z

O wm}—— 520
Luz:
. Funcidn: = %’ Generat luz

?\ l Sensor contacka :I




